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Précis et peu sensibles à l’usure
Les pignons en acier inoxydable conviennent à l’entraînement de la plupart des 
bandes en plastique modulaires courantes. Ils sont disponibles pour les moteurs dans 
les applications avec bandes à entraînement positif ou sans bande et pour les 
tambours moteurs avec tube cylindrique et clavette. Bien entendu, le matériau 
hygiénique est adapté aux applications agroalimentaires. Les pignons sont découpés 
au laser à des dimensions extrêmement précises.

Remarque : il est important de calculer la force tangentielle et la vitesse adaptée au 
diamètre extérieur plus épais du tambour moteur. À ce sujet, tenir compte du facteur 
de vitesse (VF) indiqué dans le tableau Page 50. Des pignons à chaîne fixes sont 
disponibles sur demande. Ne monter qu’un pignon à chaîne fixe par tambour moteur 
de manière à permettre le jeu axial de la bande.

Caractéristiques techniques

Matériau Acier inoxydable

Versions

Pour l’utilisation de pignons à chaîne, les tambours moteurs doivent être commandés avec un 
tube cylindrique et une clavette.
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Constructeur de la bande Série Rév. Pignon à chaîne

Z OD [mm] PCD [mm] VF B [mm]

Intralox 800 l 8 124,2 132,0 1,64 6

900 l 12 107,0 105,0 1,30 3

1000 l 22 112,0 107,0 1,33 4

1100 l 24 118,5 116,0 1,44 18

24 118,5 116,0 1,44 6

1400 l 

1500 l 28 118,8 113,0 1,40 6

1600 l 14 111,8 114,0 1,42 8

2400 l 14 114,2 113,8 1,41 12

14 114,2 113,8 1,41 6

Habasit M11XX l 26 111,9 107,1 1,33 8

M12XX l 25 103,7 101,0 1,25 3

M25XX l 15 123,9 122,7 1,52 12

15 123,9 122,7 1,52 12

Rexnord 1010 − 16 131,5 130,0 1,61 8

Scanbelt S.12-400 l 28 117,9 112,0 1,39 4

S.25-100 − 14 113,1 112,0 1,39 4

S.25-400 l 13 105,0 104,0 1,29 4

Forbo-Siegling CM 25 l 13 108,1 110,0 1,37 3

Ammeraal Beltech/Uni-Chains SNB l 13 107,8 106,0 1,32 3

Light l 17 105,0 104,0 1,29 4

Light EP l 9 110,6 111,0 1,38 8

M-SNB & M-QNB l 24 99,5 97,0 1,20 5

QNB l 15 121,50 122,0 1,52 6

SNB M2 l 14 119,2 114,0 1,42 3

Z = nombre de dents VF = facteur de vitesse
OD = diamètre extérieur en mm B = largeur du pignon à chaîne en mm
PCD = diamètre primitif de référence en mm Rév. = pignon à chaîne réversible

Dispositifs antiretour

Les dispositifs antiretour empêchent le retour de la bande et de la charge lorsque l’alimentation 
électrique est coupée. Comme ce genre de dispositif est directement monté sur l’axe du rotor et 
que son fonctionnement est mécanique, il n'’a pas besoin d’alimentation électrique : le flasque 
ne tourne que dans un seul sens. Grâce à ce principe, le couple de retenue est plus élevé que 
celui d’un frein électromagnétique.

Remarque : les dispositifs antiretour ne sont disponibles que pour les tambours moteurs 
asynchrones.

Sens de rotation observé depuis le côté raccordement : disponible dans le sens horaire (par 
défaut) ou dans le sens antihoraire.

Équilibrage

En principe, l’équilibrage peut être réalisé de manière statique ou dynamique, en fonction des 
exigences mais aussi du type de moteur. L’objectif est dans tous les cas de réduire les vibrations 
et le balourd dans les applications sensibles nécessitant des vitesses élevées ou lors de pesages 
dynamiques. L’équilibrage statique ne concernant que la virole du tambour moteur, le résultat 
doit être contrôlé pour chaque application. En revanche, dans le cas d’un équilibrage 
dynamique, on inclut le rotor, le tube et le flasque d'extrémité du tambour moteur pour 
atteindre ainsi une qualité d'équilibrage de G2,5.

Toute modification externe comme les couvercles, les revêtements synthétiques ou les pignons à 
chaîne influence le balourd.

Données techniques pour l’équilibrage dynamique

Flasques d’extrémité Acier inoxydable

Matériau du revêtement synthétique Seul le caoutchouc NBR vulcanisé à chaud et le PU peuvent être 
utilisés.

Longueur de balourd max. FW ≤ 800 mm
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